Cilindri electrici

Seriile LZ/LC3F2 (¢

Cilindri electrici neua’ciC

Pot inlocui cilindri pneumatici in
aplicatiile in care aerul nu este ic cu u

isponibil .
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Posibilitate de montaj
senzori magnetici

Seria LZB

(Carcasa cilindrica)

Comanda simpla prin semnale ON/OFF

Seria LZC

Carcasa par;iaj sau Model Fodaxiald | Viteza maxima| Dimensiuni surub (mm) | Curse (mm)
total deschisa LZB Diametru: 08, 12 | 25, 40, 50
T zc | 96N |200mmis | paga 6, 12 100, 200

Driver pentru controlul cilindrilor electrici

Driverul lucreaza ca un electrodistribuitor
M Controleaza cursa numai cu semnale ON/OFF
¥ Include protectie pentru driver si motor

M Pentru comanda sunt necesare numai 3 tipuri de
semnale de intrare

©Control al directiei (A-PHASE)
@ lesire ON/OFF (ON)
© Setare forta (SET)

® Poate fi comandat manual

Sefia Lé :37'-2

6-3

O
3



6-4

Cu senzori
L%ZB

Cilindri electrici

Seria LZB

Cod de comanda

LZB

A
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B
|
B

100

A
A

M9B

Cu magnet lNumér de
senzori

Ti . . o 2 buc
ip montaj - accesorii S T buc

B | Standard (fara accesorii) n n buc

L Talpi axiale

F Flansa anterioara . . . .

U Bolturi anterioare Tip senzori magnetici

Marime cilindru e

3

Echivalent cu un cilindru pneumatic 16 Nota)

D)

Echivalent cu un cilindru pneumatic g25 Not&)

Nota) Echivalenta pentru pasul de 2mm
si presiunea de 0.4MPa

=

[ Fara senzori (cu magnet)

o Filet cap tija
= Interior
L Exterior|

o Marime motor

+ Pentru tija cu filet exterior se livreaza si o piulita

Pas surub (mm) e 3 Pentru cilindrul marimea 3
L 2 5 Pentru cilindrul marimea 5
M 6 ® Tip motor
i 12 [ A [ de curent continuu (DC)]

Cursa (mm) e

Marime cilindru

Curse standard (mm)

3,5

25, 40, 50, 100, 200

* La cerere se produc si cilindri cu alte curse decat cele standard

(Maxim 200m)

Pentru montajul cu bolturi anterioare conditiile sunt: cursa maxima: 150 mm, pas surub 2mm

Senzori magnetici aplicabili

* Consultati tabelul “Senzori magnetici aplicabili”

Tip | Funcfii | Conexiune SE | ElEEng UGN Model senzor Slmt())oélunglmeSCablu (5m)* Conector Aplicali
speciale| electrica |2 E (lesire) DC AC P L) | (z) | presertizat ’
o 3 fire (NPN) 5V M9N (J ® | O O Circuite
comutatie]  — Grommet | Da |3fire (PNP) | 24V | 12V - M9oP () o O O integrate PLC
tatica
s 2 fire 12V MoB ° ® | O O -
+ Simbol lungime cablu: 0.5 m eeereens —  (Exemplu) MON  « Senzorii marcati cu” O“se produc doar la comanda
3m - L MONL
5m M9NZ
Specificatii
Model LOZBOSL (LOZBO3M | LOZBO3H | LOZBOSL | LOZBO5M | LCOZBO5H
Marime cilindru 3 (Echivalent cu cilindrul g16) Nota ) 5 (Echivalent cu cilindrul g25) Nota 1)
Diametru filet 08 212
Pas surub
’ Pas (mm) 2 6 12 2 6 12
Vitezi nominala fara sarcina (mm/s) - | 33 100 200 33 100 200
Forta nominala axiala (N) 80 43 24 196 117 72

Cursa (mm)

25, 40, 50, 100, 200

Greutate (kg)

0.67 + (cursa 0.07/50)

|

1.74 + (cursa 0.16/50)

Temperatura ambientala (°C)

5 + 40 (fara condens)

Motor

motor DC

Driver aplicabil

LC3F212-5A30

|

LC3F212-5A50

Nota 1) Fortele dezvoltate sunt echivalente cu cele ale cilindrului pneumatic la presiunea de 0.4 MPa (pentru un pas al surubului de 2mm).
Nota 2) Valorile vitezelor maxime cu incarcare axiald, pentru montajul orizontal sau vertical, se pot determina din graficele 1 si 2 (pag. 6-6)




Cilindri electrici
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zTip senzori magnetici

| - | Fara senzori (cu magnet) ]
* Consultati tabelul “Senzori magnetici aplicabili”

Marime cilindru ®

3 | Echivalent cu un cilindru pneumatic 516 Notd)
5 | Echivalent cu un cilindru pneumatic 25 Neta)

Nota) Echivalenta pentru pasul de 2mm ° Tip carcasa
si presiunea de 0.4MPa Fars
Pas surub (mm) e e
a T > H Partial deschisa
F inchisa
M 6
H 12 o Filet cap tija
Cursa (mm)e - | Interior
L Exterior|

Marime cilindru Curse standard (mm)
3,5 25, 40, 50, 100, 200

= La cerere se produc si cilindri alte curse decét cele standard

(Maxim 200m)

* Pentru tija cu filet exterior
se livreaza si o piulita

» Marime motor

Tip motor e 3 Pentru cilindrul marimea 3
A | de curent continuu (DC)I 5 Pentru cilindrul marimea 5
Senzori magnetici aplicabili
, Euncii i S g |Cablu electric Tensiune Simbol lungime cablu (m)* o
Tip | uncfii | Conexiune,| & (lesire) Model senzor 0.5 3 5 | Conector Aplicatii
peciale| electrica | 2 E ; DC AC A WL @ presertizat
. 3 fire (NPN) 5V MON o () O O Circuite
u .
omutaiel — | Grommet | Da |3fire (PNP) |24V |12V | _— M9P () ® | O O integrate | p| ¢
tatica
see 2 fire 12V MoB ° e | O O -
* Simbol lungime cablu: 0.5m eeeenee —  (Exemplu) MON  « Senzorii marcati cu” O“se produc doar la comanda
3m - - L MONL
5m M9NZ
Specificatii
Model LOZCO3L |LOZCO3M|LOZCO3H | LOZCO5L |(LOZCO5M| LOZCO5H
Marime cilindru 3 (Echivalent cu cilindrul g16) Nota 1) 5 (Echivalent cu cilindrul g25) Neta 1)
Diametru filet 28 212
Pas surub
’ Pas (mm) 2 6 12 2 6 12
Vitezi nominali fird sarcina (mm/s)\" 2 33 100 200 33 100 200
Forta nominala axiala (N) 80 43 24 196 117 72

Cursa (mm)

25, 40, 50, 100, 200

Greutate (kg)

0.72 + (cursa 0.03/50)

1.72 + (cursa 0.16/50)

tijei (tija extinsa) (kg)

incarcarea laterala pentru capul

0.1

0.24

Temperatura ambientala

(*C)

5 to 40 (fara condens)

Motor

motor DC

Driver aplicabil

LC3F212-5A30

LC3F212-5A50

Nota 1) Fortele dezvoltate sunt echivalente cu cele ale cilindrului pneumatic la presiunea de 0.4 MPa (pentru un pas al surubului de 2mm).
Nota 2) Valorile vitezelor maxime cu incarcare axiald, pentru montajul orizontal sau vertical, se pot determina din graficele 1 si 2 (pag. 6-6)
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Cilindri electrici

Montaj
vertical

Seriile LZB/C - Specificatii |

Unele modele ale acestor serii se pot folosi in aplicatiile ce necesita montaj vertical.
In acest caz, este recomandata o verificare prealabila a actuatorului.

C€

Seriile LZB / LZC

Aplicarea unei forte ce depaseste valoarea nominla pentru care a fost proiectat actuatorul, poate conduce la avarierea acestuia si

a controlerului (LC3F2) atagat.

Pentru forte mai mici decét valorile nominale, vitezele maxime se pot determina folosind graficele 1 si 2.

Modele ce pot fi utilizate
pentru montajul vertical

Y

e ——
- L(D)ZBO3L-0A30-00 —— -'I:J .\i::_;) :,_J
- L(D)ZCO3L-0A300-00 G e —
+ L(D)ZBO5L-0A50-00 == = ———
- L(D)ZCO5L-0A500-00
Specificatii
—

Model L(D)ZBOSL | L(D)zCO3L | L(D)ZBOSL | L(D)ZCOSL
Viteza (mm/s) Consultati Graficele 1 sau 2
Forta nominala de actionare pe verticala (N)
40 100

Forta de blocare™ (N)

Curse standard (mm)

25, 40, 50, 100, 200

Temperatura de lucru (°C)

5 = 40 (fara condens)

Motor

Motor DC

Controler aplicabil

LC3F212-5A30 LC3F212-5A50]

Senzori aplicabili

D-M9N, D-M9P, D-M9B

* Forta de blocare este egala ca valoare si de sens opus greutatii maxime a sarcinii ce poate fi aplicata pe verticala cand cilindrul nu este in miscare.
Mentinerea sarcinii pe verticala nu este posibila daca se intrerupe alimentarea cilindrului sau daca cilindrul este supus la socuri sau vibratii.

[2X1 LZ03 : Relatia viteza - forta axiala

[IET LZ5 : Relatia viteza - forta axiala
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Nota) Valorile vitezelor rezultate din grafice trebuie folosite numai ca valori de referinta. Graficele se pot modifica in functie de conditiile

concrete de lucru si de mediu.




