Actuatori electrici liniari
Tip cilindru fara tija (e-Rodless Actuator)

Seriile E-MY 2

® Unitate de comanda separata
® 5 puncte de oprire programabile .
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Repetabilitate pozitie

La capete =+ 0 01 mm
In pOZItII

eC

Ghidaj cu role

Seria E-MY2C

Ghidaj de precizie cu bile

. Seria E-MY2H

N necesita programare

Functionare similara cu cea a unui cilindru pneumatic fara tija
Reglaje in 3 pasi Semnale de comanda identice (de la PLC)
00000, . o ® o0

A g Ty 8

" Reglarea cursei | Invatarea pOZItIIlOP Reglarea vitezei si]

© Modul pentru reglarea cursei Apasati butonul STROKE STUDY accelerai,:lel

@ Pot fi facute reglaje incrementale
de precizie cu ajutorul unui surub
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Actuatori electrici liniari
(€ Tip cilindru fara tija (e-Rodless Actuator)

s seria E-MY2C

Ghidaj cu role / Marime nominala: 16, 25

Cod de comanda

EEEETR E-MY2C [16-{100]TAINIC
N

E-MY2C [16/-{100]TA

MIQB
M—M9B|

— |
Marime nominala e :
. Marcaj CE
16 Cursa - —
25 Consultati tabelul “Curse standard” -
’ Q | Marcaj CE
«Nu este necesara adaugarea sufixului
pentru modelul cu comanda integrata
sas ° (Marcajul CE este standard)
POZIEIe motor = Pentru modelul cu marcaj CE filtrul de
TA Sus, Standard zgomot este livrat nemontat
DA Jos, Standard lesire o
- - >
TB Sus, S}metrllc N NPN
DB Jos, Simetric P PNP .
o Numar de senzori magnetici
Motor
- 2 buc.
+ Numar pozitii S | 1buc.
; n n buc.
T : de oprire
0o oo —o- B - 3 puncte de oprire . L
Controler i: RN %—7 : A 5 puncte de oprire e Model senzori magnetici
Simbol lungime [ = [ Farasenzor |
cablu comand: ® + Consultati tabelul “Senzori magnetici aplicabili”

# Senzorii se livreaza nemontati

M 1im
| A
- L  3m
Y4 5m
® @ |

* Numai pentru tipul cu
comanda separata

Curse standard

Marime

e Curse standard (mm)

16, 25 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000

# Sunt disponibile curse nonstandard cu increment de 1mm, pana la 1000mm.
* Curse mai mari de 1000mm se realizeaza la comanda (Consultati SMC)

Senzori magnetici aplicabili

" . 53 Tensiune Model senzori Lungime cablu (m) *
2 FU”C}"I C()IneX|_urJe SE (Iceiti)rlg) Directie cablu 0.5 3 5 gr%g%ﬁ&; Aplicatii
speciale| electrica |3 5 : DC AC Perpendicular Axial (=) (L) (2)
b 3fire (echiv. NPN) | — 5V — A96V A96 o o - - Cl —
o a
[ J— J— J— J—
8 Grommet 2 fire Y 12V 10:) (\)/0 Y A93V A93 [ [ ] - F;eﬂ%e
— 5 V12 V] 530 mai putn A90V A90 o ® | — | —
’_S 3 fire (NPN) 5V MONV M9N o o O O cl
8 - 3 fire (PNP) 12V M9PV M9P ) ®@ | O | O
L 2 fire 12V M9BV M9B ® ® | O | O | — | Relee
i Grommet | Da - 24V — PLC
2 | Indicator 3 fire (NPN) 5V FONWV FONW ([ ([ O O cl
8 d';ggf;;'c 3 fire (PNP) 12V FOPWV FoPW o e | O | O
s . )
o <In 2-culor> 2 fire 12V FOBWV FOBW [ [ O O —
= Simbol lungime cablu: 0.5m «eeeeeeeenee — (Exemplu) M9N
3m L MONL
5m M9NZ

= Senzorii marcati cu “O” se produc doar la comanda
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Actuatori electrici liniari Seria E'MYZC

Tip cilindru fara tija . o
(e-Rodless Actuator) Sel‘ i1a E"M VZ@ Ghidaj cu role

Specificatii

Model E-MY2C

Marime nominala 16 25

Masa maxima manipulata No® 5 kg 10 kg
Viteza de transfer setabila 100 + 1000 mm/s (selectabila conform tabelului de jos)
Acceleratie de transfer setabila 0.49 + 4.90 m/s* (selectabila conform tabelului de jos)
Curba de acceleratie si deceleratie Trapezoidala
Directie de migcare Orizontala
Numr puncte 3 puncte Ambele capete (opritoare mecanice), 1 pozitie intermediara —
de oprire 5 puncte Ambele capete (opritoare mecanice), 3 pozitii intermediare f::
Repetabilitate pozitie | L2 capete +0.01 mm 8
si precizie oprire I‘:::'r""" iar +0.1mm °
Metoda de pozitionare in puncte intermediare Invatare directd, Consola de programare g
Indicator setare pozitie Corp controler ®
Indicatoare luminoase LED pentru sursa, LED alarma, LED atingere pozitie E
Semnale de intrare Start miscare, Oprire de urgenta 2
Semnale de iegire Confirmare pozitie, Detectie defectiune, Semnal “Ready”

Not&) Masa maxima de incércare arata capabilitatea motorului. La alegerea modelului trebuie luatd in considerare si solicitarea
ghidajului (consultati catalogul de produs, sectiunea “Model selection”).

Masa
Ansamblu actuator @ Specificatii electrice
Mirime | Masa | Masa aditionald pentru Sursa Tensiune 24 VDC = 10%
nominala | de baza cursa de 50 mm actionare Intensitate Intensitate nominala 2.5 A (Max. 5 A: 2 s sau mai putin) la 24 VDC
16 2.00 0.14 Sursa Tensiune 24 VDC = 10%
25 3.7 0.21 comanda Intensitate 30 mA la 24 VDC si sarcina externa
A bl itat di t5 Semnal de intrare 6 mA sau mai putin la 24 VDC (intrare optocuplor)
nsamblu unitate comanv a separata Semnal de iesire 30 VDC sau mai putin, 20 mA sau mai putin
Masa corp Masa cablu Defectiuni detectabile in lOlprire lde urgengé,ngvia;ie :semnelll ig:,sire, Deviatie alimelntgre,
controler 1m 3m 5m .7 = Deviatie actionare, Deviatie cursa, Deviatie temperatura, Deviatie motor,
regim de urgenta Deviatie controler
0.24 kg 0.09kg| 0.24kg| 0.39kg
Exemplu de calcul: E-MY2C25-300TANM e .
Ansamblu actuator Specificatii generale
Masa de baza - -wcveeeeeriiuneeaiannns 3.71 kg . Comandé inte raté 5= 40 OC
Masa aditionald - - 0.21/cursa 50 mm Domeniul i = d . C
Cursa actuator - . temperaturilor Comanda 2nsam:llu ac:lattor 550
3.71 +0.21 x 300 + 50 = 4.97 kg de lucru separata de comanda T C 5+40°C
Ansamblu unitate de comanda separata Umiditate relativa de lucru 35 + 85% (fara condens)
Masa corp Controler «wewewereeiins 0.24 kg Temperatura depozitare —10 + 60 °C (fara gheata sau condens)
:‘)":za '(;"gm%i;bt‘ (@ M) 0.24 kg Umiditite relativi de depozitare 35 + 85%RH (fara condens)
o ‘t * 'd |_|l g't o S intearats. adiuaati Tensiune admisa Iintre toate terminalele externe si carcasé: 1000 VAC pentru 1 minut
) 0.622;; r(rz]:grsullJ cgitl:gllearu?ui)elef?rr\r:aasr; c?el T,:Sga & adadgal Rezistenta izolatie intre toate terminalele externe si carcasé: 50 M Q (500 VDC)
Rezistenta la zgomot 1000 Vp-p Latime puls 1 us, Timp de crestere 1 ns
Piese de schimb Marcaj CE Comandzva |ntegrat? Standard
Comanda separata Disponibil doar la produsele cu sufixul -Q
Cod de comanda controler
Marime Model E-MY2C
nominala Viteza/ A lerati
16 E-MY2BH16-[ _cursa__]* ,te a ccee af e - — , , , -
25 E-MY2BH25- * Pozita selectorului de viteza| ~ Viteza [mm/s] Pozitia selectorului de acceleratie| Acceleratie [m/s”]
® inlocui;i * cu codurile pentru pozitia motorului si tipul de 1 100 1 0.49
iesire. Pentru modelul cu comanda separata, introduceti 2 200 2 0.74
si simbolul pentru lungimea cablului de comanda.
Exemplu) E-MY2BH16-300TAN 3 300 3 0.98
4 400 4 1.23
. . 5 500 5 1.47
Suport montaj - Optional 6 500 o 196
7 700 7 2.45
Descriere Cod de comanda 8 800 8 2.94
Suport tip L MYE-LB 9 900 9 3.92
Suport tip sina DIN MYE-DB 10 1000 10 4.90
Notd) Comutatorul este setat din fabrica pe pozitia 1 Notd) Comutatorul este setat din fabrica pe pozitia 1
(100 mm/s) (0.49 m/s?).
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Actuatori electrici liniari

C€

-Actuator

Seria E-MY2H

Ghidaj de precizie cu bile / Marime nominala: 16, 25

Cod de comanda

E-MY2H

TA

Tip cilindru fara tija (e-Rodless Actuator)

116 190

[

MIQB

E-MY2H [16

100

TA

Marime nominala e
16
25

Cursa
Consultati tabelul “Curse standard”

Pozi;ie motor e

TA Sus, Standard
DA Jos, Standard lesire
. . ]
;2 ius, Sllmettrllc N NPN
os, Simetric P NP
Motor
+ Numar pozitii ¢
T : de oprire
= —&—- ' = 3 puncte de oprire
Controler F-H ¢ o0 - 1" A 5 -
——b . puncte de oprire

M9B

-
Marcaj CE

Q | Marcaj CE

= Nu este necesara adaugarea sufixului
pentru modelul cu comanda integrata.

*Pentru modelul cu marcaj CE filtrul de
zgomot nu este atasat

Numar de senzori

e magnetici
= 2 buc.
S 1 buc.
n n buc.

Curse standard

Simbol lungime

cablu comanda e

M im
L 3m
Y4 5m

= Numai pentru tipul cu
comanda separata

o Model senzori magnetici

[ = [ Fara senzori ]

+ Consultati tabelul “Senzori magnetici aplicabili”
# Senzorii se livreaza nemontati

M Modele la comanda
anes Curse standard (mm) Curse lungi (-XB11)
nominala -
Domeniu curse (mm)
16, 25 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600 601 + 1000

* Sunt disponibile curse nonstandard cu increment de 1mm, pana la 1000mm.
« Pentru a comanda un actuator cu cursa nonstandard in intervalul 51 + 599 mm se adauga sufixul “-XB10”
x Curse mai mari de 1000mm se realizeaza la comanda (Consultati SMC)

Senzori magnetici aplicabili

o | Functii |Conexiune | % 8 Cablu Tensiune Mode IoehZ ol Sonimete sb Al s Conector I
= ial lectrica | S (lesire) Directie cablu 0.5 3 5 |preserizaj  Aplicatii
SPEEELY| Clmiies) | 8 J DC AC Perpendicular Axial (@) (L) 2
b 3fire (echiv. NPN) | — 5V — A96V A96 o [ ] — — Cl —
a
8| — | Grommet , 12V | 100V A93V A93 (] ® | — | — Relee
o 2 fire 24V 0V PLC
5 V,12 V| sa0 mai i A90V A90 () ® | — | — | cl
o 3 fire (NPN) 5V MONV MYN () ® | O O cl
8| — 3 fire (PNP) 12V M9PV M9P ® ®@ | O | O
o 2 fire 12V M9BV M9B () ® | O O Relee
© Grommet | Da - 24V — PLC
2 Indicator 3 fire (NPN) 5V FONWV FONW o o O O ol
8 d'jf’sr:)‘f:;'c 3 fire (PNP) 12V FOPWV FOPW ° e O | O
3 (2 Culori> 2 fire 12V FOBWV FOBW o o O O
# Simbol lungime cablu: (Exemplu) M9N
M9NL
MONZ

* Senzorii marcati cu “O” se produc doar la comanda
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Actuatori electrici liniari Seria E'MYZH

Tip cilindru fara tija
(e-Rodless Actuator)

Modele la comanda

Seria E=IMY 2/

Ghidaj de precizie cu bile

Specificatii
Model E-MY2H
Marime nominala 16 25
Masa maxima manipulata Nt 5kg 10 kg

Viteza de transfer setabila

100 + 1000 mm/s

Acceleratie de transfer setabila

0.49 +4.90 m/s?

Curba de acceleratie i deceleratie

Trapezoidala

Directie de miscare Orizontala

Numar puncte 3 puncte Ambele capete (opritoare mecanice), 1 pozitie intermediara
de oprire 5 puncte Ambele capete (opritoare mecanice), 3 poziii intermediare
Repetabilitate pozitie | La capete +=0.01 mm

si precizie oprire ’ Tﬁ'}:"ediare +0.1 mm

Metoda de pozitionare in puncte intermediare

Invatare directd, Consola de programare

Indicator setare pozitie

Corp controler

Indicatoare luminoase

LED pentru sursa, LED alarma, LED atingere pozitie

Semnale de intrare

Start miscare, Oprire de urgen;é

Semnale de iesire

Confirmare pozitie, Detectie defectiune, Semnal “Ready”

Simbol Specificatii Nota) Masa maxima de incércare aratd capabilitatea motorului. La alegerea modelului trebuie luatd in considerare si solicitarea
-XB10 Curse intermediare ghidajului (consultati catalogul de produs, sectiunea “Model selection”).
-XB11 Curse lungi s M .
g Specificatii electrice
Sursa Tensiune 24 VDC = 10%
Masé actionare Intensitate Intensitate nominala 2.5 A (Max. 5 A: 2 s sau mai putin) la 24 VDC
Sursa Tensiune 24 VDC = 10%
Ansamblu actuator kg comanda Intensitate 30 mA la 24 VDC
Marime Masa Masa aditionala pentru Semnal de intrare 6 mA sau mai putin la 24 VDC/1 circuit (intrare optocuplor)
nominala | de baza 0 cursa de 50mm Semnal de iesire 30 VDC sau mai putin, 20 mA sau mai putin/1 circuit
16 1.87 0.14 Defectiuni detectabile in Oprire de urgenta, Deviatie semnal iesire, Deviatie alimentare,
25 3.37 0.23 L7 - Deviatie actionare, Deviatie cursa, Deviatie temperatura, Deviatie motor,
- - regim de urgen;a Deviatie controler
Ansamblu unitate de comanda kg
Masa corp Masa cablu . .
controler im | 3am | 5m Specificatii generale
0.24 0.09 0.24 0.39 Domeniul Comandi integrata 5+ 40 °C
Examplu de calcul: E-MY2H25-300TANM temperaturilor | Comanda Ansamblu actuator 5+50°C
Ansamblu actuator de lucru separata Ansamblu unitate 5+40°C

Masa de baza

Masa aditionala

Cursa actuator -

3.37 + 0.23 x 300 + 50 = 4.75 kg

Ansamblu unitate de comanda separata
Masa corp controler - 0.24 kg
Masa cablu (3 m) - 0.24 kg

0.24 + 0.24 = 0.48 kg

* Pentru modelul cu unitate de comanda integrata adaugati
0.24kg (corpul controlului) la masa de baza

Piese de schimb

Cod de comanda controler

Umiditate relativa de lucru

35 + 85% (fara condens)

Temperatura depozitare

—10 + 60 °C (fara condens si gheata)

Umiditate relativa de depozitare

35 + 85% (fara condens)

Tensiune admisa

Intre terminalele electrice si carcasé: 1000 VAC pentru 1 minut

Rezistenta izolatie

Intre terminalele electrice si carcasd: 50 M_Q (500 VDC)

Rezistenta la zgomot

1000 Vp-p Latime puls 1 us, Timp de crestere 1 ns

Comanda integrata
Marcaj CE 9

Standard

Comanda separata

5

Disponibila doar la produsele cu sufixul “-Q

Viteza / Acceleratie

- Model
cime s E-MY2H Pozitia selectorului de vitezd |  Viteza [mm/s] Pozifia selectorului de acceleratie | Acceleration [m/s?]
16 E-MY2BH16- * 1 100 1 0.49
25 E-MY2BH25- * 2 200 2 0.74
= Inlocuiti * cu codurile pentru pozitia motorului si tipul de 3 300 3 0.98
ig$ire. Pentru modelul pu comanda lseparaté, intfoduce;i 4 400 4 1.23
si simbolul pentru lungimea cablului de comanda.
Exemplu) E-MY2BH16-300TAN 5 500 5 1.47
6 600 6 1.96
H H 7 700 7 2.45
Suport montaj - Optional
% 8 800 8 2.94
- - 9 900 9 3.92
Descriere Cod de comanda 10 1000 10 4.90
Suport L MYE-LB Notd) Comutatorul este setat din fabrica pe pozitia 1 Notd) Comutatorul este setat din fabrica pe pozitia 1
Suport tip sina DIN MYE-DB (100 mms) (0.49 m/s?)
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