Actuatori pneumatiC| Si hidraulici rotativi cu
cremaliera §i pinion

Seriile CRA1

Marimi: 30, 50, 63, 80, 100

Modelele cu amortizare pneumatica sau
electrodistribuitor pe corp sunt
disponibile pentru marimile > 50

Unghiul de rotatie se poate regla pe
un domeniu larg

La marimea 30 unitatea de reglare unghi
este inclusa standard

Posibilitate de montare senzori
magnetici
Pozitia senzorilor se poate schimba usor

Variante
] Fluid | | Aer (pneumatic) | | Ulei (hidraulic) |
’ Marime ‘
30 50 63 80 100 50 63 80 100
90° T
Unghi de 100°
rotatie 180° *
190°
Arbore unilateral S
° Arbore bilateral w L 4
s Tip arbore == Arbore unilateral cu 4 tesituri | X
s Arbore bilateral cu pana | Y
S
n Arbore bilateral cu 4 tesituri 4
Amortizare Fara amqrtlzare pneumgttca 4
Cu amortizare pneumatica
Cu senzori magnetici T 4 4 ® *—
Cu reglarea unghiului
Varlante Serie curata [11-
Copper free (standard) + +
Cu racorduri rapide incluse
Cu flansa [ F o —o o o
[Accesorii montaj == Talpi [L] l *—o—0 90—
Specificatii
Tip Pneumatic Hidraulic
Marime 30 | 50 | 63 | 80 | 100 | 50 | 63 | 80 [ 100 Sirmbol
Fluid Aer (nelubrifiat) Ulei hidraulic
Presiune maxima de lucru 1MPa N
Presiune minima de lucru 0.1MPa
Temperatura de lucru 0° + 60 °C (fara gheata) e
. Fard |C tara i tic Fara Note:
Amortizare ara U Sau fara amortizare pneumatica ara 1) Momentul motor la presiunea de lucru
Moment () (Nm) 19 | 93 [ 17 [ 32 | 74 |03 | 17 | 32 | 74 de 0.5MPa. ,
- — — 2) Deoarece modelul CRA1E30 are opritorul
Presiune maxima admisa 1.5MPa inclus, nu exista joc sub presiune.
Cursa moarta @) Sub 1°
Toleranta unghiului de rotatie +‘(1)0
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Actuatori pneumatici si hidraulici rotativi
cu cremaliera gi pinion

SeriaCRAT

Marimi: 30, 50, 63, 80, 100

Cod de comanda

Tip montaj Unghi de rotatie
B Model de baza 90 90°
L Talpi 180 180°

_T_Arbore bilateral

Magnet pe piston
= Fara magnet
D Cu magnet

C

W30 90 A72|S

[ |
W|| |[50/90] HA53|S

RA1

|
D]RA1

lNumér de senzori
Filet orificii Tip montaj S 1 buc.
%% B_[Model de baza Mérime = 2 buc.
L Talplv 50
F Flansa 63
* Consultati tabelul de mai ——— Y 3 ini
jos pentrli a comanda 80 ’ 'glOdenl tS?rgzﬂré magnetici
separat talpile 100 ® Amortizar « Lonsuliafl tabelul de mai jos
Tip arbore ¢ L ortizare pentru senzorii aplicabili
- = Fara amortizare
< | S |Arbore unilateral -
= - C Cu amortizare
@ | W_|Arbore bilateral ] !
= | x |Arbore unilateral e Unghi de rotatie
S cu 4 tesituri . = 90 90°
S [ Y [Abore bilateral cu pana oTip & [ 180 180°
Qo Arbore bilateral — Pneumatic = o
O | Z |cy 4 tesituri Hidrauli £ [100 100
S H idraulic = [190 190°
Senzori magnetici aplicabili
_ Tensiune Model Lungime cablu
i 28 senzori electric (m) i
Tip Functii speciale ST .Sé Cablu — - (m) Aplicatii
’ electricd |25/ (lesire) be AG Marime 30 |M&rime 50100 o5 | 3 | 5 | —
Perpendicular| Axial Axial (—) [ (L) | (@) |(N)
3fire
(EchivalentNPN) [ —— | BV - — | A76H A56 e | ®@|—|—| IC -
Da I I — I
Grommet 200V | A72 | A72H ® o -
L 12V 100V A73 | A73H — e o0 |— Relee
Nu 5V,12V | <100V | A80 | A8OH — e | ®@ —|—| IcC |PLC
B Conector Da 12V — A73C — — ® & o o
8 Grommet 12V — — — A53 ® o o | — PLC
Conector  |Nu| 2fire |24V |5V,12V | <24V | ASOC | — — ® ®/®|® C |Roee
|Da| 100V,200V | — — A54 e | |@e|l®|—| — | PLC
Grommet Nu i — — — A67 ® O |—|(— IC PLC
| — | 1o0ov,200v | — — A64 e @ —| IC_ | Relee
Indicator diagnostic (2 culori) Da —_— A79W — A59W e |l @ —|—| — | PLC
2 fire — — 100V,200V — — J51 ® & O|— | —
3fire(NPN) F7NV F79 F59 ® (@ O|—
_— 5V,12V
Grommet 3fire(PNP) F7PV | F7P F5P e e o|—| ©
F7BV J79 J59 O|l—| —
2 2 fire 12v e e
s Conector Dal J79C — — ® oo & — Relee
9 3fiePNP) | sy oy | — — | F7PW F5PW ®|® O|— PLC
S [Indicator diagnostic (2 culori) 3fire(NPN) ’ J— F79W F59W ® o O|— IC
»
a 5 fire - — | J79w J59W e | ® O|—|
Rezistent la apa (2 culori)®|  Grommet — |FmBA?| F5BA® | — @ |O|—
Temporizator 3fire(NPN) 5V 12V — F7NT F5NT — @ | O|— Ic
lesire diagnostic (2 culori) 4fire(NPN) ! — R F59F ® | @ .
Nota 1) Simbol cablu electric 0.5m----+ (—) Ex.) AsoC [5100 EEEEEEEEE Z Ex.) AB0OCZ Senzorii magnetici marcati cu “O ” se realizeaza numai la comanda
3meeeeeee L Ex)A80CL — oo N Ex.) ABOCN Nota 2) Acest actuator rotativ nu are imbunatétiri in privinta rezistentei la apa.

e ooy . . Contactati SMC daca folositi modelele F7BA* si FSBA*.
Cod de comanda talpi de fixare

Marime Cod talpa Suruburi de montaj incluse
30 CRA1L30-Y-1 M5 X 0.8 X 25
50 CRA1L50-Y-1 M8 X 1.25 X 35
63 CRA1L63-Y-1 M10 X 1.5 X 40
80 CRA1L80-Y-1 M12 X 1.75 X 50
100 CRA1L100-Y-1 M12 X 1.75 X 50
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Actuatori pneumatici rotativi cu unghi de rotatie reglabil

(Mecanismul de reglare este inclus ca echipament standard)

Seria CRAT1

Tip cremaliera-pinion / Marime: 50, 63, 80, 100

Cod de comanda

Fara magnet CRA1

si senzori

5|0 T 9|0

50 190 1 A53|S

T ]
CDRA1|B

1 —Q

Cu magnetT o Numar de senzori
Tip montaj .. - 2 buc.
B |Model de baza ¢ Marime S 1 buc.
L* Talpi _50
F Flansa % Model senzori magnetici
xConsuIttatl tabelul dg mai 100 *Consultati tabelul “Senzori aplicabili”
os pentry a comanda _ 100 d PR
oparat tioile de la Seria CRA1, marimi 50 + 100
Tip arbore ® Unghi de rotatie
E| S [ Arbore unilateral 90 90° .
g w :rtb)ore blla}teral l Standard 180 180° — = = et
rbore unilatera ° . = o
E X |cu 4 tesituri Optional 190 1000 4
S| Y |Arhore bilateral cu pand 190 | 190
s 2 |Arbore bilateral
cu 4 tesituri ¢Cu unghi de ) e

rotatie reglabil

Specificatii

Fluid Aer (nelubrifiat)
Amortizare Fara amortizare
Montaj Baza, talpi, flansa
Domeniu reglare unghi de rotatie 0° +90°
Cursa moarta Sub 1°

Cod de comanda talpi de fixare

Marime Cod talpa
50 P294020-25
63 P294030-25
80 P294040-25

100 P294050-25

#8unt incluse suruburile de montaj
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